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DISPOSmF, NOTAMMENT A USAGE MANUEL, POUR LE RAMASSAGE ET LA MISE EN CONTENEUR, TEL 
QU'UN SAC, DE DECHETS AU SOL 

_ La presents invention conceme un dtepositif pour le 
ramassage de d^chets sltu^ sur le sol et pour disposer ces 
demlers dans un conteneur soupie tel qu'un sac en plasti- 
que, est caract4ris6 en ce quMi compcrte des moyens de ra- 
dage du sol par au moins deux aretes de raclaae pamlldles, 
des moyens aptes k d6placer les ar§tes parallelement k el- 
tes-mdmes, dans un mouvement de translation entre une 
premiere position oCi elles sont ^cart^es i'une de Tautre et 
une seconde position ou elles sont en but^e rune contre 
Tautre, plncant ainsi ledit conteneur repll6 sur tul-mdme sur 
iesdites aretes, de manl^re que la partie du fond du conte- 
neur d^flnisse avec les aretes en but^e un volume ferm6 
apte k contenir les d^chets. 




Device for collection and placing canine waste in bag comprises 
cylindrical sleeve, fixed to plate, in which tube with end handle 
is fitted, and scrapers pulled by U-shaped wire pieces 
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Abstract of FR2803311 



Collecting device has plate (1) to 
which cylindrical sleeve (2) is fixed. 
Tube (2A) fitted in sleeve has handle 
(14) at its end. There are scrapers 
(4,5) which are pulled by U-shaped 
wire pieces (7,8). Bases of wire pieces 
are fixed on runner (9) which moves 
on sleeve against compression spring 
(10). Clamping ring (11) is installed at 
end of sleeve and stop ring (13) is 
provided between clamping ring and 
spring. 
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Device for collection and placing canine waste in bag comprises 
cylindrical sleeve, fixed to plate, in which tube with end handle 
is fitted, and scrapers pulled by U-shaped wire pieces 

Description of FR2803311 



Uinvention concerne un dispositif pour le ramassage de d^chets situes ie , et 
notamment pour disposer ces derniers dans un conteneur souple tel 'un sac en 
plastique. Bien que le dispositif de I'invention soit particulidrement appropriS aux 
dejections canines, il est en mesure de traiter tout type de dechet de volume 
raisonnable, dispose a m§me le sol ou une surface sensiblement plane. 

Des raisons Svidentes d'hygi^ne font que les d6chets au sol sont ramass^s par des 
outils visant ^ 6viter le contact de I'operateur avec matieres. 

Par ailleurs, pour certains types de dSchets, tels que les d^jecti canines, il est preferable 
de les placer dans des sacs individuels. 

En outre, on comprend que rop6rateur souhaite 6viter tout contact meme au travers d'un 
sac plastique avec les dechets. 

Enfin, la sensibiiisation par les collectivites locales des proprietatres d*animaux 
domestiques trouve ses limites dans les dispositif connus utilises par les 
professionnels, qui sont encombrants et onereux, et ne permettent pas la mise en sac 
de fagon satisfaisante. 

Les dispositifs de Tart anterieur ne pennettent pas de concilier ces differentes 
contraintes d'hygiene, de mise en sac, de distance psychologique entre les dechets et la 
main et simplicite d'emploi. La pr6sente invention remedie ^ ces inconvenients et 
propose un dispositif puisse etre utilise par toute personne, qui soit bon marche, 
efficace, confortable. 

A cette fi selon Tinvention, le dispositif pour le ramassage de dechets situes le sol et 
pour disposer ces derniers dans un conteneur souple tel qu' sac en plastique, est 
caracterise en ce quil comporte des moyens de lage du sol par au moins deux aretes de 
raclage paralieies des moyens aptes d deplacer les aretes paralieiement e elles-m§mes 
dans un mouvement de translation entre une premiere position ou elles sont ecartees 
Tune de Tautre et une seconde position ou elles sont en butee Tune contre Tautre, 
pingant ainsi iedit conteneur replie sur lui-meme sur lesdites aretes, de maniere que la 
partie du fond du conteneur definisse avec les aretes en butee un volume ferme apte e 
contenir les dechets. 

On entend partie du fond du conteneur, le fond lui-meme et la partie du conteneur 
jouxtant le fond. 

Les moyens de deplacement des aretes sont du type teiescopique et comportent un 
manchon associe ^ un coulisseau lie aux dites aretes de maniere que la translation du 
coulisseau provoque le mouvement des aretes. 

Les aretes sont montees articuiees sur une platine solidaire de la partie proximale dudit 
manchon. 

Chaque arete est associee e une extremite d*un organe de traction dont Tautre extremite 



est solidaire dudit coulisseau. L'extr^mit^ distale du manchon comporte un organe 
susceptible coop^rer avec la main et/ou ies doigts de I'op^rateur. 

Le dispositif comporte des moyens de liaison entre d'une part coulisseau ou ledit organe 
de traction, et d'autre part la partie distale montant pourvue d'une poignee. 

L'extr^mi distale du manchon comprend un patin d'appui pour la paume ou le pouce de 
la main, et la longueur dudit manchon est telle que i doigts repli " puissent tirer ledit 
organe de traction ou ledit coulisseau. 

Le dispositif comporte une but6e limitant I'^loignement r^ciproque des ar§tes de raclage 
en position 6cart^ de celles-ci. 

Le dispositif comporte des moyens de stockage et de distribution de conteneurs souples 
Ii6s Ies uns d la suite de I'autre. 

Le dispositif comporte un organe de blocage (automatique ou manuel) des moyens de 
raclage. 

L'invention sera bien comprise d la lumidre de la description qui suit, relative ^ des 
exemples de realisation, en reference aux dessins annexes dans lesquels La figure 1 
est une vue en perspective d'une premiere forme de realisation du dispositif prdt S 
I'emploi ; Les figures 1 A et 1 B sont des sch^mas ^pur^s en coupe transversale du 
dispositif 
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figure 1 en deux positions des arStes respectivement ^cart^es en but^e ; La figure 2 est 
une vue eclat^e du dispositif de la figure ; figure 3 montre le dispositif de la figure 1 en 
position rapproch^e des aretes de raclage et sac ferm^ ; La figure 4 montre le dispositif 
de la figure 1 en position repiiSe apr^s utilisation ; 1.^ figure 5 montre le dispositif de la 
figure 1 pourvu de moyens de distribution et de stockage de sacs ; La figure 6 est une 
vue en perspective d'une variante de realisation du dispositif de la figure 1 ; Les figures 
7 et 8 montrent en perspective une autre forme de realisation du dispositif de la figure 1, 
en position respectivement ecartee et fermee ; La figure 9 montre que le dispositif de la 
figure 8 associe d un boTtier de laisse ^ enrouleur ; et La figure 10 est une variante du 
dispositif des figures 4, et 8. 

En reference § la figure 1, montrant une vue en perspective d'une premiere forme de 
realisation, le dispositif comporte platine 1, un manchon 2 cylindrique, solidaire de ladite 
platine ' son extremite proximate, par tous moyens connus tels qu'une bague de fixation 
3. 

Le manchon 2 est solidaire d'un tube 2A emmanche dans le manchon 2 et dont 
I'extremlte distale est pourvue d'une poignee 14 prehensible par les doigts de 
I'utilisateur. Le manchon 2 et le tube 2A definissent un axe commun longitudinal , 
represente vertical sur les figures. 

La platine 1 est de forme paralieiepipedique et de preference d' epaisseur sensiblement 
inferieure d ses deux autres dimensions, i peuvent §tre egales pour fonner, en vue de 
dessus, un can'e. La platine comporte ainsi deux faces paralieies can'ees 
respectivement 1A (tournee vers le manchon 2) et 1 B (du cdte oppose). 

Deux elements filaires identiques, references respectivement 4 et 5, sont montes a 
rotation sur la platine 1 selon deux axes respectifs paralieies X- X' et Y-V. axes X-X' et 
Y-V sont orthogonaux a I'axe Z longitudinal du manchon Les eiemente filaires 4 et 5 ont 
une fomne generale de U ouvert vers la platine, et les bases rectilignes 4A et 5A 
respectives de chaque U ainsi forme, sont paralieies entre elles et egalement aux axes 



de rotation X-XetY-Y. 



Les U formes par les elements filaires 4 et 5 sont disposes sensiblement chacun dans 
un plan. Dans la position de la figure 1, chacun de ces plans est incline par rapport ^ 
raxeZ. 

Les bases rectilignes parall^ies 4A et 5A forment des aretes de raclage et le plan form6 
par chaque element 4, 5 en fonme de U constitue un moyen de ramassage, comme 
expliqu6 ci-apr§s. 

La figure 1 A montre le principe gdn^ral du dispositif en coupe transversale dans un plan 
contenant I'axe Z. Un conteneur en mat^riau souple, tel qu*un sac en plastique, est 
susceptible d'etre associ^ au dispositif de fagon que le sac puisse Stre dispose avec le 
fond proche ou en contact avec le flanc distal 1 B de la platine (qui n*est pas visible sur 
la figure 1), le sac etant en outre replie sur lui-meme sur les arStes 4A et 5A. 

partie du sac 6 incluant le fond 6A fomie ainsi, avec aretes 4A et un volume V r^cepteur 
ouvert vers le bas, c'est-a-dire cote oppose au manchon 2. 

dispositif est represents sur les figures 1 A et 1 B placS une surface plane, tel que le sol 
S, oil se trouvent des d6chets D ramasser, de maniSre que ledit volume V r6cepteur 
enfemie les dSchets les cdtSs et le dessus. Le dispositif une fois posS sur le sol, dans la 
representation des figures 1 et 1 A, dSlimite une base de forme generate carree, dont 
deux cotes sont constitues par les aretes 4A et 5A (sur lesquels est replie le sac), et les 
deux autres aretes opposees 6B et 6C constitues par le sac replie sur lui-meme. 
Uouverture 6D du sac 6 est alors toumee vers Fextremite distale du dispositif, c'est-a- 
dire vers la poignSe 14. La partie disposSe entre les arStes de raclage 4A et 5A et 
I'ouverture 6D fomie jupe cytindrique 6F d'axe g6nSral parallSie d Taxe Z ; En reference 
A la figure 1 A, le volume V r6cepteur est d6limit6 par le sol S (ou par le plan joignant et 
contenant les arStes de raclage 4A et 5A), par le fond 6A du sac, et la partie 6E de la 
parol (cylindrique ou conique) du sac jouxtant le fond 6A du sac. En vue de c6t6 (ou 
coupe transversale) le volume V est en forme de trapeze dont la grande base est le sol 
S et la petite base est le fond 6A du sac. Les elements de ramassage et de raclage 4 et 
5 sont susceptibles d'etre deplaces en rotation autour de leur axe respectif, pour etre 
rapprochees Tun de Tautre jusqu'd ce que les ardtes 4A et 5A viennent sensiblement en 
but6e. 

dispositif comporte des moyens d'entrainement ^ cet effet et constitues, pour chaque 
6l6ment 4 et 5 d'un organe de traction constitu6 Toccunrence d'une piece filaire, 
respectivement 7 et 8, en fomfie de U, dont la base est toumSe vers la partie proximale 
du dispositif (du c6t6 oppos§ a la polgnee 14). Les bases 7A et 8A des organes traction 
sont paralieies et en contact Tune avec Tautre, tandis que extrSmites de chaque organe 
de traction 7 et 8 sont associSes, une liaison ^ rotation, d une branche du U fomrie par 
les elements 4 5 associes aux aretes de raclage 4A et 5A. 

Les bases 7A et 8A des organes de traction respectife 7 sont fixees un coulisseau 9 
monte ^ deplacement en translation manchon 2 rencontre d'un ressort de compression 
10, lui-mSme emmanche sur le manchon 2 et dispose au-dessus du coulisseau 9, vers 
la poignee 14. 

Une bague de serrage 1 1 , de preference munie d*un systeme de de serrage 12, connu 
en lui-meme, est montee k i'extremi distale du manchon 2. Une bague de butee 13 est 
prevue entre la bague de serrage 1 1 et le ressort 10. La bague 13 peut egalement 
constituer moyen de blocage des ardtes 4A et 5A, lorsqu'elles butent Tune centre Tautre. 



Dans la forme de realisation de la figure 1, un syst^me de transmission 16 est prSvu 
entre la poign^e 14 et les organes de traction 7 et 8, pour permettre aux doigts de 
Tutilisateur associ^s ^ la poign^ 14, d'agir d distance sur le coulisseau 9 afin de le 
rapprocher de la poign^. Le systdme transmission 16 inclut un crochet 15 en prise 
avec I bases 7A et des organes de traction, et associ^ d une iani^re 16A matSriau 
souple, dont I'autre extr6mit6 (proche de la poign6e 14) est associ6e d levier 17 mont6 d 
rotation (selon un axe transversal d I'axe Z) sur rextr^mit^ distale du tube 2A, et de 
preference a proximity de la base 14A de la poign^e 14. 

La figure 2 montre une vue §clat6e du dispositif de la figure 1 permettant d'appr^cier la 
relation r^ciproque des diffSrents elements d^crits, et oil les mdmes elements portent 
les m§mes references. 

En partant de la position de la figure 1, ou le dispositif est represents pose sur le sol ' se 
trouvent les dechets d ramasser et mettre en sac, Tutiiisateur it de la maniere suivante 
pour ramasser et mettre en sac les dechets, en reference aux figures 1 , 1 A et 1 B. A 
noter que la piatine comprend moyens de butee, limitant recartement des aretes I'un de 
i'autre, sous fomie d'epaulements 1 D et 1 E prevus sur les chants correspondants de la 
piatine et centre lesquels sont susceptibles de buter les branches elements 7 et 8. On 
note que ia position ecartee aretes 4A et est telle que la piatine est disposee d une 
certaine hauteur du sol S de maniere d menager un espace suffisant appeie d definir I 
volume recepteur des dechets. 

L'utilisateur dispose ses doigts d Tinterieur de la poignee 14, d {'exception de I'index qui 
agit sur le levier 17 en deplagant ceiui-ci vers le haut autour de son axe de rotation W- 
W. En variante, i'utiiisateur dispose, soit la paume de main (le pouce entourant la 
poignee), soit le pouce seul en appui ' I'interieur de ia poignee, les autres doigts agissant 
surle levier 17. 

Le levier en se deplagant vers le haut, tire egalement vers le haut (c'est-a-d i vers ia 
poignee 14) la sangle ISA qui a son tour entraine ie double crochet 15, qui pour sa part 
entrafne en deplacement longitudinal (selon I'axe Z) le coulisseau 9 auquel sont lies les 
deux organes de traction 7 et 8, et notamment les bases 7A et 8A de ces derniers. 

Les extremites 7B et 88 des organes de traction 7 et 8 subissent, du fait du mouvement 
de translation longitudinal des bases 7A et 8A, un mouvement de rotation tendant d 
rapprocher lesdites extremites I'une de I'autre, pour aboutir ^ la position des figures 1 8 
et 3. La liaison entre I'eiement de ramassage et de raclage 4, la piatine 1 et I'extremite 
78 de i'organe traction 7 est telle que I'extremite 78 subit un mouvement de rotation 
rapport i I'axe X-X'. 

11 en est de meme de I'extremite 88 de I'eiement 8 de traction qui est associe ^ I'eiement 
5 de ramassage et de raclage. 

Pour des raisons de clarte, et compte tenu de la vue en perspective de la figure 3, les 
organes 7 et 8 comportent egalement une autre extremite qui n'est pas visible sur la 
figure 3 du cdte oppose de la piatine par rapport aux extremites 78 et 88 visibles. 

Les elements de ramassage et de raclage 4 et 5 sont confonnes de maniere d venir en 
butee I'un centre I'autre sur la quasi-totaiite de ieur pourtour, comme montre sur les 
figures 1 8 et 3. En reference ^ la figure 3, on a represente le dispositif de ia figure 1 (d 
I'exception du sac 6 en plastique non represente pour des raisons de clarte), dans une 
position difterente, notamment au regard des elements 4 et 5 de ramassage et de 
raclage. 

Lors mouvement de rapprochement des aretes 4A et 5A de raclage sur le , ces 



demidres souldvent les dSchets D vers le haut, c'est-a-dire dans une direction 
longitudinale Z en direction de la poign^e 14. Les d^chets sont aiors enfemn^s dans le 
volume V defini le sac en plastique 6 (la paroi 6E et ie fond 6A) qui entoure elements de 
ramassage et de raclage 4 et 5. A noter que les aretes 5A pincent alors la paroi du sac. 
Entre les arStes 4A et 5A jointives la platine 1 , le sac est en quelque sorte doubl6 (parol 
6E et paroi 6F du repli6 vers le haut). ^I^ments 4 et 5 fomnent avec la paroi 6E du sac 
les mSchoires d'une sorte de pince. 

L'utilisateur retoume le dispositif (les arStes Stant alors toum^ vers Tutilisateur et la 
poign^ vers le bas) et replie la jupe sac pour i'amener dans le prolongement de I'axe Z, 
I'ouverture sac 6tant alors vers le haut (oppos^e d la poign^e) ; I'ouverture ferm^ par 
tout moyen appropri^ connu et l'utilisateur libdre les aretes et 5A qui s'^cartent pour 
laisser le passage au volume du sac (paroi et fond 6A) contenant les d^chets. 

On a represents sur la figure 4 une vue en perspective du dispositif de la figure dans 
une position repliSe, d'encombrement minimum, oD le tube 2A a d§plac6 selon I'axe Z, 
ce qui rapproche la poign^e 14 de la platine 1 . Ainsi, le tube 2A d^passe de la platine 1 . 

Ce mouvement du tube 2A par rapport au manchon 2 est rendu possible par le 
dSblocage de la bague 1 1 , grdce au systdme de desserrage 12. A noter qu'aprSs le 
dSbiocage de la bague 1 1 , la poignSe 14 est tournSe d'un quart de tour, et le tube 2A est 
dSplacS en translation vers le bas c'est-d-dire vers la platine jusqu'd ce que la partie 
infSrieure 14A de la poignSe 14 vienne en butSe sensiblement centre la bague de 
blocage 1 1 . La longueur du tube 2A et de I'ensemble du dispositif est con^u maniSre 
que le tube dans sa partie proximale 2B, c'est-d-dire opposSe S poignSe, depasse non 
seulement de la platine 1 , mais 6galement des deux aretes de raclage 4A et 5A qui sont 
en position aiors en butee I'une centre t autre. L'extrSmite 2B du tube est disposee de 
manidre que les deux aretes de raclage 4A et 5A viennent en butto centre ledit tube. 
Ceci est rendu possible par la position excentrSe du manchon et du tube par rapport ' la 
platine 1 . L'axe Z du manchon 2 est d6cal§ par rapport aux bases 7A et 8A des organes 
de traction. L'extrSmitS 2B du tube dSpasse d peine des aretes 4A et 5A, de maniSre d 
limiter I'encombrement total du dispositif, tout en pennettant de disposer d'une hauteur 
d'utilisation sufHsante, lorsque le tube est en position acti (figures , 2 et 3). 

Sur la figure 5, on a represents le dispositif de la figure 1 auquel a ete ajoutS moyen de 
stockage et de distribution de sacs en plastique. Les sacs sont de forme gSnSrale 
ailongSe, replies sur eux-mSmes en largeur, et fixSs les uns d la suite des autres. 

Lesdits moyens component un rouleau 20, d'axe V-V transversal d i'axe Z, et associS ^ 
un support en forme de U, comportant une plaque de fond (non representee et fixSe de 
maniere connue au manchon), et deux parois laterales 21 et 22 sur lesqueiles est monte 
d rotation le rouleau 20 portant I'enroulement de i'ensemble des sacs en plastique. Une 
ouverture 23 est prevue sur la platine 1, et de preference sous la forme d'une fente, de 
largeur legSrement superieure d la largeur des sacs enrouies, et d'epaisseur suffisante 
pour laisser ie passage d un sac. Les dimensions de I'ouverture 23 sont teiles qu'elles 
permettent un leger frottement du sac replie en largeur centre les parois de I'ouverture. 

L'utilisateur, dans un premier temps, fait passer dans la fente 23 1'extremite ouverte du 
premier sac de I'enroulement, et continue ^ tirer sur celui-ci en deroulant le rouleau 20 
jusqu'd ce que le fond du premier sac depasse de la face distale 1 B de la platine 1 , du 
cdte oppose d la poignee 14. 

Ensutte l'utilisateur, le sac etant immobilise en translation, retourne le sac sur -mdme 
pour I'amener en la position montree sur la figure (qui est la meure que celle de la figure 
1). Ainsi, le sac comporte deux parties, a savoir une premiere partie incluant ie fond et 
dispose sous la plati c'est- ^-di du c6te oppose la poignee, et une seconde partie 6F 



repl" vers la poign^ 14 et formant une sorte de jupe souple, avec I'ouverture 6D du sac 
toumte vers la poignte 14. 

Une fols ie sac repll§ ^ nouveau enfermant les d^chets, I'utillsateur ferme celul-ci d son 
extremlte ouverte 6D et tire sur Ie sac piein (en reloignant de la piatine), ce qui entraTne 
Ie sac suivant. L'utilisateur d^tache aiors Ie sac plein du sac vide repli^ suivant, de 
dernier d^passant de la piatine par I'ouverture 23. L'utilisateur tire ensuite sur ledit sac 
vide suivant (repli^) selon la proc^ure d^crite pr6c6demment. 

Le dispositif est alors pret d fonctionner comme d^crit ci-dessus en r^f^rence aux figures 
1^4. Selon une variante de realisation, ies moyens de stockage et distribution des sacs 
sont constituSs d'un empllement de ces m§mes sacs lids les aux autres mais pll^ en 
accordion, et dispose sur support I l-m§me flx6 au manchon. Cette variante de 
realisation n'est pas representee. 

Les figures 6 d 9 montrent d'autres formes de realisation du dispositif, rapport d la 
premiere famille de realisation montree sur les figures 1 ^ 5. Le dispositif de la figure 6 
presente un tube de longueur superieure tube des dispositif montre sur les autres 
figures. Le tube allonge est longueur le qu'il puisse porter sur le sol par son extremlte 
distale (opposee a la polgnee) pourvue d'un embout 2B. Le dispositif peut ainsi servir de 
canne. La longueur de ia lanidre 16A est calcuiee consequence. Le tube est malntenu 
en translation par la bague de serrage 1 1 Sur les figures 7 d 9, le dispositif represente 
differe de ceux des figures 1^5, par - I'absence de tube ; - un manchon plus court ; - 
I'absence de polgnee, remplacee par un patin d'appui pour la paume ou le pouce de la 
main de {'utilisateur. 

Le dispositif des figures 7^9 diflere legerement par la prehension et manidre dont 
Tutilisateur actionne les differents elements, qui sont, a I'exception de ceux vises ci- 
dessus, fdentiques ^ ceux des figures 1 d 5. On retrouve ainsi (figure 7) la piatine 1 , les 
moyens de ramassage et de raclage 4 et 5, le sac 6 lui-meme dispose de la meme 
maniere, le coulisseau 9, le ressort 10 dispose sur le manchon, les organes traction 7 et 
avec leurs bases 7A et 8A. Le manchon 2 est fixe d piatine 1 par intermediaire de la 
bague 3. 

L'utilisateur, partant de la representation de ia figure 7, apres avoir le sac, de la maniere 
decrite precedemment au regard des figures 1 d 5, place sa paume (ou la pouce) en 
appui sur le patin 25 (de preference en caoutchouc) dispose d I'extremite distaie (c'est- 
d-dire oppose a la piatine) du tube 2. 

Le dispositif a ete prealabiement saisi par l'utilisateur pour etre place sur le sol de 
maniere que les moyens 4 et 5 soient disposes de part et d'autre des dechets (comme 
pour la figure 1 A). 

L'utilisateur avec sa paume (ou le pouce) en appui sur le patin d'extremite 25, place son 

index et son majeur, replies en forme de crochet, sous les bases 7A et 8A transversales 
(paralleles au sol), en tirant sur celles-ci. Ceci provoque, comme decrit precedemment 
pour les dispositifs des autres figures, le rapprochement des aretes de raclage 4A et 5A 
pour aboutir d la position representee sur la figure 8, oCi les aretes 4A et sont en butee 
I'une centre I'autre. Le sac est ainsi ferme dans la partie inctuant le fond 6A, dans le 
volume V deiimite par les moyens 4 et 5, enfermant alors les dechets. 

On a montre la figure 9 le dispositif de la figure 8 en sa position fennee, associ " de 
maniere amovibte par une patte elastique d un boTtier de iaisse ^ enrouleur, de type 
connu. i^ patte est pincee entre le coulisseau 9 et la bague 3, sous I'effet de la pression 
du ressort 10. noter que des moyens de blocage du dispositif en sa position femiee, est- 
d-dire les aretes 4A et 5A de raclage en butee I'une centre I'autre, sont prevus (figure 8). 



Ces moyens incluent une languette 28 articulte sur coulisseau 9 selon un axe 
transversal ^ Taxe Z, et apte d venir en butee son extr6mit6 distale (du cote oppose d 
son axe d*articutation) sur la bague de fixation 3 du tube 2 sur la platine 1. 

On comprend que, dans cette position (figure 8), la languette 28 s'oppose au 
mouvement de translation du coulisseau 9 vers la platine. Sous Teffet ressort 10, le 
coulisseau 9 tend d accentuer la pression de la languette sur la bague 3. Ce faisant, les 
^tements 4 et 5 sont ainsi en position jointive et le disposrtif pr^sente un encombrement 
minimal. 

Pour d6bloquer le coulisseau 9, Tutilisateur fait pivoter la languette 28 pour T^loigner de 
la bague de fixation 3, ce qui lib^re le coulisseau dans son mouvement de translation 
vers la platine 1 sous Taction du ressort 10. Ce isant, le deplacement du coulisseau 
entrame T^cartement des moyens 4 5 et on aboutit ainsi a la position representee sur la 
figure 7 I'exception du sac non represent^). 

Sur la figure 10, on a montr6 une forme de realisation proche de celle figures 7, 8 et 9, 
ou le manchon est creux et de preference realise en seule piece avec la platine 1 . Le 
ressort 10 est dispose S Tinterieur manchon. Des lumieres 30, allongees suivant Taxe Z, 
sont prevues sur manchon pour le passage des bases 7A et 8A des elements 7 et 8 
traction et permettre leur translation selon Taxe Z. 
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Device for collection and placing canine waste in bag comprises 
cylindrical sleeve, fixed to plate, in which tube with end handle 
is fitted, and scrapers pulled by U-shaped wire pieces 

Claims of FR2803311 

REVENDiCATiONS Dispositif pour le ramassage de d^chets situ6s sur le sol et pour 
disposer ces demiers dans un conteneur souple tel qu*un sac en plastique, Caract^risS 
en ce qu'll comporte des moyens de raclage du sol par au moins deux aretes de raclage 
parall§les, des moyens aptes d d^placer les aretes parallSlement d elles-memes, dans 
un mouvement de translation entre une premiere position ou elles sont sensiblement en 
butde Tune contre Tautre et une seconde position ^cartee Tune de Tautre, iedit conteneur 
etant susceptible d'etre repli§ sur -meme sur iesdites ar§tes, de mani^re que la partte du 
fond conteneur d^finisse avec les ar§tes en but^e un volume ferm§ apte a contenir les 
d^chets. Dispositif selon la revendication 1 , caract§ris6 en ce que les moyens de 
d^placement des aretes sont du type t^lescopique et comportent un manchon associe k 
un coultsseau li§ aux dites ar§tes de mani^re que la translation du coulisseau provoque 
le mouvement des aretes. 3. Dispositif selon la revendication 2, caract6ris6 en ce que 
les ardtes sont mont^es articul^es sur une platine solidaire de la partie proximate dudit 
manchon. 4. Dispositif selon Tune des revendications 2 ou 3, caract6ris6 en ce que 
chaque arete est associ^e a une extr^mit^ d'un organe de traction dont Tautre extr^mit^ 
est solidaire dudit coulisseau. 5. Dispositif selon Tune des revendications 2^4, 
caract^ris6 en ce I'extr^mite distale du manchon comporte un organe susceptible 
coop^rer avec la main et/ou les doigts de I'op^rateur. 6. Dispositif selon les 
revendications 4 et 5, caracteris6 en ce qu'il comporte moyens de liaison entre d*une 
part le coulisseau ou Iedit organe traction, et d'autre part la partie distale du manchon 
pourvue d'une poignee. 7. Dispositif selon la revendication 5, caracterise en ce que 
TextrSmite distale du manchon comprend un patin d'appui pour la paume et/ou pouce de 
la main, et la longueur dudit manchon est telle que les doigts replies puissent tirer Iedit 
organe de traction ou Iedit coulisseau. 8. Dispositif selon Tune des revendications 1^7, 
caract6ris6 en ce comporte une but6e limitant r6loignement r6ciproque des moyens 
raclage. 9. Dispositif selon Tune des revendications 1 d 8, caract6ris6 en ce qu*il 
comporte des moyens de stockage et de distribution de conteneurs souples li§s les uns 
d la suite de Tautre. 10. Dispositif selon Tune des revendications 1^9, caract^ris^ en ce 
qu'il comporte un organe de blocage des moyens de raclage. 
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